Metodo de gradiente: solucion recursiva al filtro de Wiener (1)

Ejemplo 1: prediccion lineal de un proceso AR(2)

A(2)=1-0.52'1+0.9z°2 =739 M Mnin=1,71 hop=[0.5 —0.9]

Superficie de error  hopt=(0.49265 -0.90095)  Cond=1.6985
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Metodo de gradiente: solucion recursiva al filtro de Wiener (1)

Ejemplo 1

Superficie de error  hopt=(0.49265 -0.90095) Cond=1.6985

Evolucién del filt
05 volucién del filtro 'O'SV

-0.6

0.4

0.2

0

Amplitud
h(1)-hopt(1)

0.2

0.4

0.6

0.8

El
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
Iteracién 08 0.6 04 02 0 02 04 06 08

h(0)-hopt(0)

1=0,005

gﬁ
Filtro de Wiener @
L



Metodo de gradiente: solucion recursiva al filtro de Wiener (111)

Ejemplo 2: prediccion lineal de un proceso AR(2)

A(2)=1-0.7521-0.1257° Amax=6.8 Ml Ain=13 hop=[0.75 0.125]

Superficie de error  hopt=(0.73658  0.13968) Cond=12.7967
Evolucion del filtro

[ — 0.6
L —]
0.6
0.4
0.5
0.2
S04 ';;
a =]
= T £ o
<o3 g
|
— 02
/ \\
0.
/ .
0.1]
06
0

0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
Iteracion 06 -04 -02 0 02 04 06
h(0)-hopt(0)

1=0,001

gﬁ
Filtro de Wiener @
L

Metodo de gradiente: solucion recursiva al filtro de Wiener (1V)

Ejemplo 2
Superficie de error  hopt=(0.73658  0.13968) Cond=12.7967
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Metodo de gradiente: solucion recursiva al filtro de Wiener (y V)

Ejemplo 2: Limite de la convergencia dependiendo de p
Cotas: 2/(Qr,(0)) =0.2714 2/ = 0.2930

Superficie de error  hopt=(0.73658  0.13968)  Cond=12.7967 Superficie de error  hopt=(0.73658  0.13968) Cond=12.7967
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LMS: solucién adaptativa al filtro de Wiener (1)

Ejemplo 1: prediccion lineal de un proceso AR(2)

=1- -1 -2 = L= = —
A(2)=1-0.521+0.9z Moac=7-39  Apad Ain=1,71 hou=[0.5 —0.9]
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LMS: solucién adaptativa al filtro de Wiener (11)

Ejemplo 1

Superficie de error
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LMS: solucién adaptativa al filtro de Wiener (111)

Ejemplo 2: prediccion lineal de un proceso AR(2)

A(2)=1-0.75z1-0.1257° Amax=6.8 Ml Ain=13 hop=[0.75 0.125]
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LMS: solucién adaptativa al filtro de Wiener (y 1V)

Ejemplo 2

Superficie de error
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